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МОДЕЛЮВАННЯ МЕХАТРОННОГО МОДУЛЯ ПЕРЕМІЩЕННЯ  

Створення сучасного виробництва неможливо без використання світових досягнень 

науки і техніки. Основою такого процесу є всебічна і комплексна автоматизація процесів 

від ідеї створення продукту, його паковання і постачання, аналізу його використання з 

метою поліпшення та постійного контролю якості. 

Сучасні системи переміщення широко використовують обладнання на основі 

мехатронних пристроїв, таких як, транспортні роботи, транспортні засоби з автоматичним 

керуванням, транспортно-розподільче обладнання, засоби ідентифікації та параметризації 

об’єктів, тощо.   

Для дослідження мехатронних систем на основі мехатронних пристроїв часто 

використовують стенди, які формуються з діючих макетів, та дозволяють будувати моделі 

мехатронних систем з 

метою вивчення та їх 

дослідження. 

Задача дослідження 

полягала у визначенні 

точності позиціонування 

механізму захоплення, 

підйому та переміщення. 

Для проведення 

дослідження роботи 

маніпулятора був 

розроблений макет що 

складається з маніпулятора, 

контролера Arduino UNO 

R3, та модуля 

дистанційного керування 

НС-05. Приводами робочих 

вузлів використовуються 

сервоприводи MG-995 та 

MG90S. 

Рис.1 – Загальний вигляд мехатронного модуля переміщення. 

Стенд на основі даного модуля переміщення дозволить здійснити дослідження 

алгоритмів керування мехатронними пристроями з метою визначення оптимальних 

режимів роботи. 
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